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Romuralli, folkrace
Kisalaji, esim Robotex-robotiikkatapahtumassa, 

Ei vielä Suomessa

- Rata
- Esteet
- Toiset robotit
- Silta?





Etene radalla
Sovella PID-algoritmia etäisyysantureihin 
ja pysy radan keskiviivalla.

PID:n sisäänmeno on kahden eri anturin 
etäisyyksien erotus.

Huom! Jos robotti on törmännyt 
seinään, se näyttää lukemaa 255.



Lisää vauhtia
Suoralla nopeus 80 toimii hyvin.
Esteissä ja mutkissa, taas. . . 



Törmäys

Peruuta





readysetrobot.eu


