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Sumorobotiikkaa
Kisalaji, esim Robotex-robotiikkatapahtumassa, 

Innokas XSumossa

- Kokorajoitukset
- Painorajoitukset



Sisällysluettelo
- Mekaniikkaa (kitka, tasapaino, vastustaja)
- Strategiaa (moottorit & anturit ja niiden käyttäminen)
- Ohjelmointia (tilamalli)



Mekaniikkaa - kitka
Eri renkailla hyvin erilainen pito
Massa

Tractor Pulling
Ylämäkiajo



Mekaniikkaa - kitka



MEKANIIKKAA - TASAPAINO



MEKANIIKKAA - RENKAiden lukumäärä



MEKANIIKKAA - VASTUSTAJA



Strategia - mahdollisuudet



Strategia - moottorit

Peräkkäin:
Eri akseleilla

Vierekkäin:
Samalla akselilla



Strategia - ajonopeus 

10
20
30
40



Strategia - kuinka monta etäisyysanturia



Strategia - anturit



ohjelmointi



ohjelmointi
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